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AVANTAGES

Equipement permettant
I'étalonnage des Cameéras
surround 360° de la Caméra
arriére et des capteurs Radar
BSD* équipant les véhicules du
groupe VAG (Audi, Volkswagen,
Seat, Skoda, Lamborghini).

*I'étalonnage des capteurs Radar

BSD demande le dispositif Doppler.

Pointeurs laser Intuitive, Plug&Play Compatible
pour le le logiciel ~ operateur pour utilisation
positionnement assiste immediatement  avec dispositif de
rapide et précis 'opérateur opérationnel. Le Diagnostic
du Systeme pas a pas logiciel contrdle le Officiel du
positionnement Constructeur

en temps réel ,OT
de I'¢quipement et Multimarque
en temps réel

Plusieurs pointeurs laser permettent le positionnement ponctuel et
rapide de I'’équipement selon les spécifications des fabricants.
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® Le logiciel PROADAS assiste I'opérateur dans les différentes procédures
d'alignement du systéme.

® Compatible avec dispositif de Diagnostic Officiel du Constructeur et
Multimarque*

* |l est nécessaire que le capteur ADAS spécifique soit géré dans le fonctionnement du
dispositif de diagnostic



POSITIONNEMENT
RAPIDE ET PRECIS

» Positionnement rapide et ponctuel
du systéme grace aux données
mesurées en temps réel par les
pointeurs laser.

»Infaillible. Le logiciel contient
les valeurs préenregistrées de

positionnement. Affiche I'endroit ou il
se trouve et guide le systéme dans les
opérations (breveté).

Les pointeurs laser fournis permettent de
positionner le SCE 700 de maniére rapide
et ponctuelle selon les spécifications des
fabricants du groupe VAG.
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POSITIONNEMENT DE L'EQUIPEMENT
AVEC LA LAME LASER ET
L'ENTRETOISE
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ROTATION DE LA STRUCTURE
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La position du systéme est contrblée en
temps réel et comparée aux données

_r g fournies par le fabricant
i g ® Economie de temps par rapport
T aux systémes traditionnels.
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@ Pour les clients disposant du
MISE A NIVEAU DE LA STRUCTURE Systéme PROADAS |es mémes
Mittes e structure oe netes b Daide dey v placées pointeurs sont utilisés.
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Dotation standard [ 1

- Structure principale dotée
de 4 roues VAG

- Panneau d'étalonnage
horizontal VAG ¥ -

- N.2 panneaux d'étalonnage h
verticaux

- N.1 support avec pointeur
ligne/croix laser rouge

En option

8-62100060
Dispositif Doppler

8-62100064
Lame laser verte

Données techniques

Dimensions maximales :
Largeur (A) 2550 mm
Profondeur (B) 910 mm
Hauteur (C) 1035 mm
Course latérale supports frontaux pour distancemeétre (D) 325 mm
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